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Konvergencni Kriteriji
Matrika je krepko vrsticno diagonalno dominantna (kVDD), Ce

za vsak i velja
n
ail > Y layl.
j=1,j#i

Diagonalno dominantne matrike velikokrat nastopajo pri reSevanju parcialnih
diferencialnih enacb z metodo diskretizacije.

1. Jacobijeva in GS iteracija za kVDD matrike vedno konvergirata. GS je
hitrejSa.

2. V primeru enakosti v kVDD pogojih za konvergenco Jacobija in GS
potrebujemo dodatno lastnost matrike A - nerazcepnost.

3. Potreben pogoj za konvergenco SOR(w) je 0 < w < 2. Za pozitivho
definitno matriko A je pogoj tudi zadosten.

4. Primerjavo hitrosti konvergence metod lahko naredimo za matrike A,
katerih graf sosednosti je dvodelen. Hkrati lahko za take dolo€imo
optimalen w v SOR(w).
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