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Shranjevalni register

Shranjevanje vec bitov
Paralelno pisanje, paralelno branje (PIPO)

Primer izvedbe 4-bitnega shranjevalnega registra z D pomnilnimi celicami
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Dodatek: logika za omogocanje pisanja (write enable)



Pomikalni registri

Serijsko pisanje, serijsko branje (SISO)
Paralelno pisanje, serijsko branje (PISO)
Serijsko pisanje, paralelno branje (SIPO)

Primer izvedbe 4-bitnega SISO registra z D pomnilnimi celicami
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Univerzalni register

Primer realizacije z MUX 4/1
S0,S1: dolocata nacin delovanja

S0=1 S1=1: nalaganje (a,b,c,d) =2
(Qa, Qb, Qc, ng

S0=1 S1=0: pomikanje levo (v smeri
Qd = Qa); Qd € SL

S0=0 S1=1: pomikanje desno (v
smeri Qa—>Qd); Qa < SR

S0=0 S1=0: ohranjanje vsebine
(hold)

Cip 74194

PRIKLIJUCEK | FUNKCIJA
CLEAR Asinhrono brisanje

(negativna logika)
SR Zaporedni vhod

(ob pomikanju desno)
A,B,C,D Vzporedni vhodi
SL Zaporedni vhod

(ob pomikanju levo)
S0, 51 vhoda za doloéanje nadina delovanja
CLOCK Clock Input

(negative edge triggered)
QA,QB,QC,QD | Vzporedni izhodi
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Univerzalni register
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Univerzalni register
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Jporaba 74194: krmilnik unipolarnega
Korachega motorja
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Vir: http://www.me.gatech.edu/mechatronics lab/LabMaterials/EExercise3.pdf
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Jporaba 74194: krmilnik unipolarnega
Koracnhega motorja

Krmiljenje preko signalov CLK (hitrost), S1 in SO (nacin delovanja).
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Jporaba 74194: krmilnik unipolarnega
Koracnhega motorja

* Problem: moc registrskih izhodov je premajhna za neposredno krmiljenje
motorja.

Collector

* Uporaba NPN tranzistorjev Base ‘ﬁ

Emitter

* Pritoku od baze k emiterju bo tranzistor odprt: velik tok od kolektorja k
emiterju.

To Al Coil

Fraom QA of 74L3104

* Diode scitijo tranzistor pred negativnim tokom, ki ga lahko ustvari motor. =

https://www.youtube.com/watch?v=aVJrTMuzIL4
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Jporaba 74194: krmilnik unipolarnega
Koracnega motorja
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Jporaba 74194: krmilnik unipolarnega
Koracnhega motorja
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Vir: http://www.me.gatech.edu/mechatronics lab/LabMaterials/EExercise3.pdf
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Stevec

Stevec po modulu 2"
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Stevec 74163

. . . « Vv . . ﬁ[:‘] [ J;; VCC
4-bitni sinhroni Stevec z vzporednlm vpIisom cLk [O: 155|RCG
* CLR‘=0: izbrise vsebino Stevca Aljs  1a[]0a

B [:4 13 :] Qg
* LOAD’=0: nalozi stanje(D, C, B, A 2Q,, Q, Q;, Q,) cds 2000Qc
« ENPin ENT =1: $tetje OCs nfloo
ENP(]7  1o[JENT
e RCO postane 1 pri prehodu iz stanja 1111 v 0000 GND s 3| ] LOAD

N

Ripple Carry Output: omogoca gradnjo vecbitnih Stevcev s sekvencno
vezavo (brez dodatne logike) = veZzemo na ENP ali ENT.



Stevec
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Stevec
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Stevec 74163 — sekvenéna vezava

Ker imamo dva Enable vhoda, ne potrebujemo dodatne logike
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